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．聲�感測與3D雷射導引．數位立體影像功能．即時影像辨識系統．Wireless及TCP/IP架構．地圖編輯能力．人工智慧演算法．完整高階C 程式設計環境．提供純軟體模擬． SH2 CPU /ARCOS低階組語程式環境．結合全球衛星定位GPS系統．語音辨識發聲系統．可加裝機械手臂或夾具．各式擴充模組及開放方式架構．NewsGroup與各國實驗室共同討論．Mailing list最新資訊及線上工程技

術支援

．智慧型保全監控系統．客制化需求

智慧型無線影像導航機器人

美國史丹佛大學機器人實驗室

總代理:

傳亞實業有限公司

台北市新生南路三段四號十四樓　電話: (02) 2363-5044E-Mail: airex@ms10.hinet.net 傳真: (02) 2362-9611
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Ac i Medi 提供各種　能的智慧型機器人

台, 感測器, 機器手
va

功及平臂,即時影像等系統。針控制,,, 人工智慧影像處理　機器視覺對自動,無　自走 AGV mut -rob t

,io 合作咩, 機器人足球　領域,提供　個

人車等一極佳解決方,
  API

,, 強大擴充性　完的程式介面及展環的案整發境。不於研究或是教育上,都　發揮最大的效　。論在能果
?
? 提供一個極經濟的智慧型機器人,透過有線或無線傳輸,即時影像辨識color-tracking,讓你在後方的電腦上,指揮一支強大聰明的足球隊。可單獨操作或是團體操作。
3-AT
3-AT 越野型四輪驅動機器人,提供平穩載呖梢暂p鬆爬越40度斜坡及9cm障礙.可加各種感測及導航設備,或是遠端遙控. 最常見的選配是DGPS, inertial, gripper, bumpers, PTZ camera 等。://www.anggang.com/pdf/nSUlNmLzBnQJ.html3-DX
3-DX 高階室內型機器人平台,可搭載onboard PC及各種感測裝置包含:integrated laser, inertial, arm, gripper, bumpers, vision,stereo vision 等,都整合進入ARIA and Saphira 發展環境。
?
?高負重智慧型移動機器人平台,防水,可擴充工業級6軸機器手臂,亦可增加其他種類機器人的感測器,速度可達6mph,100kg負重。
?
? Automated Guided Vehicle(AGV) LaserMapping &Navigation or EyeCam Arm.他是替你做家事的好幫手,倒茶,拿晚報,另外他的夜視影像監視及語音系統,也是你最佳的私人專任保全。
動態控制速度,方向行為等數據跨　平　台　整　合 MS及Linux支　援 MS VisualC  , Linux g  支援低階組語完整介面函式庫支援模擬測試及debug提供高階直譯語言作即時設計開放式模組架構,增加系統穩定性SensorTime-stamping各種感測器擴充W i r e l e s s 及TCP/IP網路架構Option雷射量測及導航地圖自動製圖規劃廣角即時影像系統固定式紅外線聲�慣性導航裝置立體影像撞擊感測器機械手臂全球定位系統(GPS)Color trakingOnboard PC

智慧型無線網路導航機器人 Intelligent Mobile Robots & Bases
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ARIA
是一套強有力的物件導向Object Oriented (OO)介面，可用在Linux或Win32 OS中的C  。ARIA 是一個API設計及完全以OO範例寫出的軟體。可靈活控制速度，轉向，相關轉向及其它導航設定。ARIA也可以與使用者的I/O bus,http://www.anggang.com/pdf/nSUlNmLzBnQJ.html gripper, pan-tilt, bumpers, 及其它配件互連。所有P系列機械人均含此軟體，AmigoBot用戶需加購。與Festival及Sphinx 合成聲音及聲音辨識相容。
8  Localization & Gradient Navigation
8 機械人開發環境軟體含在ARIA中，可控制機械人路徑規劃及在聲�地圖局限。Saphira完成支援C  語言。所有P系列機械人均含此軟體，AmigoBot用戶需加購。對於初學者，Saphira也含有編輯及執行Colbert即時程式的視窗。
Robotics' Mobile Eyes
Robotics' Mobile Eyes是市面上最強的plug-n-play機械人軟體模組。其基礎與Stanford Research Institute (SRI)中Artificial Intelligence Center的軍事及商用工作軟體相同，ARBS包含State-of-the-art定位及斜度能力。機械人可利用它來做:· 可控制機械人，使其智慧地閃避障礙物· 可看到和聽到機械人所看到和聽到的· 可派送機械人到其它房間做事· 可透過網路與朋友家人分享你的機械人· 可透過機械人與其它人交談· 可建立地圖· 可編輯新的行為並即時執行· 可在模擬機械人的螢幕上試驗新的行為及地圖
Mapping & Navigation  
Mapping & Navigation System提供Laser-based定位供機械人進階應用laser range-finder 360個資料點的精確定位。利用顯示的格線，機械人可在上面行走並劃出地圖。借由此整合導航及定位歸劃，機械人可自動自主地行走而不走失。
Color-Tracking Software (ACTS)
彩色追蹤軟體ACTS，結合了state-of-the-art 彩色追蹤應用及EZ-Train界面。AChttp://www.anggang.com/pdf/nSUlNmLzBnQJ.htmlTS 的資料可以從ARIA和Saphira獲取。ACTS的32彩色頻道及HSV彩色空間能更穩定的追蹤。ACTS 可單獨使用或搭配任何ActivMedia Robot及任何PTZ攝影系統使用。

軟體功能
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選配物件

距離探測配件

/
D 掃描電射彩色數位立體視覺2D雷射自動建置地圖及導航 (ARNL)(DGPS)

輕易偵測結構�雜障礙物，同時提供3D地圖繪製以及即時避障功能。自動避障整合於ARIA API軟體介面，以及ARNL雷射導引軟體(ARNL Laser-Narigation)中。

提供研究者立體影像感測套件，包含基礎立體影像軟體。完整的硬體及軟體解決方案，可以讓機器人自動建立地圖，並自動導航，隨插即用，整合於ARIA API軟體介面以及MobileEyes GUI軟體，不需要�雜設定使的發展程式以及應用上更加容易。前置以及後置聲�環，可加裝於大部分型的機器人，提供ARIA API軟體介面，可輕易發展程式。DGPS全球衛星定位系統可以提供20公尺或是2公分的解析度。電子羅盤感測器提供仰角　偏角、溫度以及方位資訊。接觸式壓力感測防撞桿，提供最後一道保護感測裝置，對於大型機器人特別重要，並整合於ARIA API軟體介面。

超音波 (聲�)(Sonar)差分全球定位系統電子羅盤防撞感測器

其他感測配件
D 掃描雷射彩色數位立體視覺2D 掃描雷射2D雷射自動建置地圖及導航DGPS
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360 廣角鏡頭

?
自動升降/旋轉P3 機械手臂自動充電基地台可攜式充電器
?廣角鏡頭PTZ 自動升降/旋轉/�焦鏡頭
度廣角鏡頭增加監視，追蹤以及其他視覺應用，內附扭曲補償軟體。自動架/旋轉，可�焦距視訊系統，提供電腦影像視覺發展環境，監視、色彩追踨，整合於ARIA API軟體介面以及MobileEyes GUI軟體。所有的機器人http://www.anggang.com/pdf/nSUlNmLzBnQJ.html都可連接無線網路通訊。提供802.11 /TCP/ IP架構，可配合於大部分市面無線AP基地台。部分機器人提供觸控式螢幕，使人機介面更加方便。大部分機器人可以支援聲音播放以及電腦合成發聲。提供多種機械手臂：(1)工業用6軸機械臂配合PowerBot(2)5軸教育用手臂以及 (3)兩軸機械鉗。嵌入式電腦提供即時咩及分析，對於視訊處理，雷射導引，GPS為必須之設備。多CPU系統提供更快速之咩。電源充電系統是機器人系統中重要的一個部分，有可攜式充電器以及　小時喵之自動充電基地台，機器人可自動返航定點充電，系統整合於ARIA API軟體介面以及MobileEyes GUI軟體。

無線網路通訊觸控式螢幕聲音及語音機械手臂崁入式PC多核心PC充電器

輸入/輸出系統OnBoard PC
/�焦鏡頭觸控式螢幕機械鉗機械手臂

選配物件
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Pioneer的機械手臂與機械鉗世界盃機器人足球大賽,Albert-Ludwings大學以Pioneer出賽完善的軟體支援,即時影像,地圖編輯從高階的路徑監控到低階的元件控制
總代理:

傳亞實業有限公司

電話:(02)2363-5044    http://www.labvolt-taiwan.com
Robots
BotTMPeople-BotTMPioneer3-DXPioneer3-ATAmigo-Bot TM

物理特性

長/寬/高(cm)85/63/4747/38/11244/38/2250/49/2633/28/15重量(kg)120129123.6負重(kg)1001023301續航力(hr/1battery)2.512 - 1818 - 244 - 82 充電時數(hr)2.51212126-8最大航速(m/sec)2.10.81.21.21 ://www.anggang.com/pdf/nSUlNmLzBnQJ.htmlpar
軟體支援
(C   API)含含含含含JAVA API含含含含含Mobile Eyes選配選配含含含ACTS(影像追蹤)選配,,需配 onbd


選配,需配onbd


選配,需配 onbd PC
NB

選配,需配 onbd PC
NB

選配,需配 NB

各類選配物件 (不需 onboard PC)

前置聲�(15cm-7m)14 含16 含8 含8 選配6 含後置聲�(15cm-7m)14 含8 含8 選配8 選配2 含影像監控可可可

可可

指南針可可可可不可慣性導航可可可可不可機器手臂可不可可可不可機器鉗不可

可可可
Fingers

防撞桿(含感測器)含可可可不可無線網路(802.11b)含含含含含

各類選配物件 (需要加裝 onboard PC)
PCFull-sizedEmbeddedEmbeddedEmbeddedNone介面槽及連接埠5 PCI,4USB1.1,2UBS2.0, 2srl3 PC104 ,2USB,4srl3 PC104 ,2USB,4srl2PC104 ,2USB,4srl-na-雷射感測可可可可不可GPS可可可可不可Vision/ACTS可可可可僅 ACTS語音發聲可可可可Flash Audio立體影像距離辨識可可可可不可
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